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Kräfte Eigenschaften des Systems

Aufstellung und Losing der
BewegungsgleichungBGL eines physik Systems

Egnatia of motion CEOM

1 Kinematik Newton sehe Axiome Ottone
Bewegung von Käfern wird häufig durch
vehbrielle Größen beschrieben
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Vektors Betrag und Richtung



Newton sehe Axiome
1 Ein kräfefreierKörper bleibt inRuhe bzw bewegtsich

geradlinig mit konstanter Geschwindigkeit
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1 s Vektoren Betrag und Richtung
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Ortsvektor I beschreibt den Ort des
Körpers

NB häufig ist der Ortrektor zeitabhängig
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Wähle Koordinatensystem

F xp xp Komponenten

Zeilenrektow spaltenrektor

Koordinatenursprung durch Nullvektor beschrieben
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Küpers

Bahnkurve zeitabhängig laufender Parameter t
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Je schneller von T t ölte um so schneller

1 3 Geschwindigkeit Momentangeschwindigkeit

ölttist ltÖ t km
At go At

ölt KH eilt ÄH
T
komponentenweise



Gegensatz Durchschnittsgeschwindigkeit
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Ä t immer tangential zur Bahnkurve Esteigung

kommt das nicht bekannt vor Differentialquotient

Einschub Differentialquotient 0H

Ziel Steigung einer Funktion f in einem bestimmten

Punkt bestimmen

Hx

Steigungsdreieck

msn.ES tkotsD fHdflxotsx fGd
lXotsx Xo DX



Die Sehantensteigung nähert sich der Tangentensteigung
je kleiner ist wird

Differentialquotient wird im Limes 0 erreicht
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Analog zur Geschwindigkeit definiert
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Ableitungsregeln für Vektoren
Ein Vektor wird komponentenweise abgeleitet
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