
Kovarianz der Dirac-Gleichung

Forderung: Dirac Gl. sollte in jedem Inertialsystem gleich aussehen.

homogenea Koordinatentransformationen x′ = ax: Drehungen und LTs

Ansatz für Spinortrafo:

Ψ′(x′) = S(a) · Ψ(x) = S(a) · Ψ(a−1x′); Es sollte gelten: S−1(a) = S(a−1)

Dirac Gl.: iγµ∂µ −m)ψ(x) = 0; benutze ∂µ =
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ahomogene K.T. lassen den Koordinatenursprung unverändert
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